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Die folgend»n An gab an sand don vom Anmelder eingereichtan Untertagen entnomnwn 

<5) Hartearm fur einen Kraftfahrzeug-AuRenspiegel m'rt integriertem Schwenkgelenk 

<§) Ein Haltearm fur einen Kraftfahrzeug-Au&enspiegel 1st 
mit einem integrierten, in mindestens einer Steliung ver- 
rastbaren Schwenkgelenk (1) zwischen zwei Armschen- 
keln (2, 3) versehen, dessen Schwenkachse (14) quer zur 
Langsrichtung der Armschenkel (2, 3) angeordnet ist, wo- 
bei 

- an einem Armschenkel (2) drehfest ein Rast element {22, 
38) angeordnet ist, 

- am anderen Armschenkel (3) ein da mit kooperierendes, 
in Eingriffsrichtung mit dem Rastelement (22, 38) federbe- 
aufsohlagtes Geg en rastelement (25, 42) angeordnet ist, 
das ebenfalls drehfest, jedoch in Eingriffsrichtung relativ 
zum Armschenkel (3) verschiebbar ist, und 

- das Gegen rastelement (25, 42) am freien Ende (48) einer 
blattfederartigen Tragstrebe (26, 26') aufgehangt ist, die 
mit ihrem festen Ende (??) am zugeordneten Armschenkel 
(3) festgelegt ist. 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft einen Haltearm fur einen Kraftfahr- 
zeug-AuBenspiegel mil einem integrierten, in mindestens ei- 
ner Slellung verrastbaren Schwenkgelenk. 

Bin derartiger Spiegelarmmechanismus ist aus der 
EP 0 641 686 A2 bekannL Bei dem dort gezeigten verrast- 
baren Scbwenkgclcok kooperieren verschiedene Rastele- 
mente miteinander, die in Eingriffsrichtung der Verrastung 
durch einc Scbraubendruckfeder beaufschlagt sind. Den 
dort gczcigtcn Ausfuhrungsformcn ist gemcinsam, daB ver- 
schiedene axial und radial wirkende Keilflachen an ineinan- 
dersitzenden Ring- bzw Ringsegment-Teilen in relativ 
komplexer Weise ineinandergreifen. Insoweit ist das be- 
kannte Schwenkgelenk kompliziert aufgebaut und in seiner 
Montage aurwendig. Femer kann bei dem bekannten 
Schwenkgelenk insbesondere bei einer Ausfuhningsform, 
bei der verschiedene, voneinander getrennte Ringsegmente 
zur Bildung von Rastkeilflachen verwendet werden, eine 
Verkeilung der Rastelemente zueinander auftreten. Damit 
wurde das Schwenkgelenk blockiert werden und konnte 
seine Sicherheitsfunktion - namlich das Einklappen beim 
Anschlagen des vom Haltearm getragenen AuBenspiegels 
an ein Hindernis- nicht mehr erfullen. Auch erschwert sich 
durch cine Blockicrung odcr zumindest cine durch das Zu- 
sammenwirken der verschiedenen internen Teile des 
Schwenkgelenkes hervorgerufene Schwergangigkeit das 
manuelle Enklappen des Spiegels, z.B. fur das Passieren 
von engen Durchfahrten. 

Zum Stand der Technik ist als allgemeiner Hintergrund 
femer daraufhinzuweisen, daB bei solchen Haltearmen mit 
verrastbarem Schwenkgelenk oftmals Gelenkkonstruktio- 
nen verwendet werden, bei denen die vom Schwenkgelenk 
abgehenden Armschenkel beim Aus- und Bnrasten des 
Schwenkgelenkes relativ zueinander versetzt werden. Diese 
Versetzung wurde in der Vergangenheit durch die Elastizitat 
der eine betrachtliche Lange aufweisenden Halteannc aus- 
geglichen. 

Modcrnc, aktucllc Spicgclkonstruktioncn wciscn oftmals 
jedoch nur sehr kurze Haltearme auf, die sich direkl in hori- 
zontaler Richtung von der Karosserie zum Spiegelgehause 
erstrecken. Insbesondere bei diesen Konstruktionen ist der 
Spielraum fur den Langenausgleich sehr beschrankt Eine 
L5sung dieser Problematik bringt bereits die erwahnte 
EP 0 641 686 A2, dies allerdings mit den erwahnten Nach- 

teilen. e . 

Davon ausgehend liegt der Erfindung die Aufgabe zu- 
grunde, einen Haltearm mit verrastbarem Schwenkgelenk 
anzugeben, bei der die beiden Armschenkel nach wie vor 
ohne Verschiebung zueinander unter Ein- und Ausrasten des 
Schwenkgelenkes verstellbar sind, wobei jedoch der 
Schwenk- odcr Verrastmcchanismus einfachcr und damit 
montagcfrcundlichcr und kompaktcr aufgebaut ist 

Diese Aufgabe wird durch die im Patentanspruch 1 ange- 
gebenen Merkmale gelost. Denmach handelt es sich bei dem 
erfindungsgemaBen Haltearm grundsatzlich urn einen zu- 
mindest im Bereich des Schwenkgelenks in dessen gestreck- 
ter Steliung durchgehenden Arm, wobei die Schwenkachse 
des zwischen den beiden Armschenkeln gebildeten 
Schwenkgelenks quer zur Langsrichtung der Armschenkel 
angeordnet ist Das in Eingriffsrichtung mit dem Rastele- 
ment federbeaufechlagte Gegenrastelement ist erfindungs- 
geinaB am freien Ende einer blaurederarligen Tragstrebe 
aufgebangt, die mit ihrem festen Endc an diesem zugeordne- 
ten Armschenkel festgelcgt isL 

Die blattfederartige Tragstrebe sorgt zum einen fur die 
Federbeaufschlagung des Oegenrastelementes und zum an- 
deren fiir den erforderlichen Ausruckweg des Gegenrastele- 



mentes bei einer Verschwenkung eines Armschenkels ge- 
genuber dem anderen ArmschenkeL SchfieBlich sorgt die 
Tragstrebe auch fur die drehfeste Halterung des Gegenrast- 
elementes, so daB entsprechende Keil- und Nutenverbindun- 
5 gen des Gegenrastelementes mit dem ihm zugeordneten 
Armschenkel - wie sie beim Stand der Technik notwendig 
sind - entf alien konnen. 

Bevorzugie Ausfuhrungsformen sowie weitere Merk- 
male, Einzclheiten und Vortcile der Erfindung sind den Un- 
to teranspruchen bzw. der nachfolgenden Beschrcibong ent- 
nchmbar, in der Ausfuhrungsbcispiclc des Erfindungsgc- 
genstandes anhand der beigefugten Zeichnungen naher er- 
lautert werden. Es zeigen: 

Fig* 1 einen vertikalen Langsschnitt durch das Schwenk- 
15 gelenk eines Haltearms in einer ersten Ausruhrungsform, 
Hg. 2 erne Draufsicht auf ein Schwenkgelenk in einer 
zweiten Ausfuhningsform, und 

Fig. 3 eine gemaB Linie m-m nach Fig. 2 geschnittene 
Ansicht des Schwenkgelenks. 
20 Bei der in Fig. 1 gezeigten Ausruhrungsform verbindet 
das als Ganzes mit 1 bezeichnete Schwenkgelenk die beiden 
Armschenkel 2, 3 eines Haltearmes fur einen Lkw-AuBen- 
spiegeL Der in Fig. 1 links dargestellte Armschenkel 2 be- 
stcht dabei aus einem unten liegenden, tragenden DruckguB- 
25 tcil 4, das zur Lkw-Karosscric fuhrt Das Tcil 4 ist durch 
eine Blende 5 abgedeckt, die das Ende 6 zur Ausbildung des 
Schwenkgelenks 1 frei laBt 

Der bezogen auf F^. 1 nach rechts laufende Armschenkel 
3 weist ein oben liegendes, tragendes DruckguBteil 7 auf, 
30 das an seinem nicht gezeigten Hnde den AuBenspiegel tragt 
Auf die Unterseite des DruckguBteils 7 ist wiederum eine 
Blende 8 aufgesetzt, die das Ende 9 des Armschenkels 3 frei 
laBu 

An diesem Ende 9 ist eine Art Achsstummel 11 einstuckig 
35 angeformt, in dem das als Vierkantbiock 12 ausgebiidete 
Ende eines Gewindebolzens 13 eingegossen und damit 
drehf est verbunden ist Der Achsstummel 11 ist mit dem Ge- 
windebolzen 13 koaxial angeordnet, der die Schwenkachse 
14 des Schwenkgelenks 1 definiert 
40 Zur Reoperation mit dem Oewindebolzen 13 weist das 
mit dem oben liegenden Ende 9 des Armschenkels 3 uber- 
lappende, unten liegende Ende 6 des Armschenkels 2 einen 
einstuckig angeformten Hiilsenansatz 10 auf, dessen zen- 
traie Bohrung IS im Durchmesser so bemessen ist, daB eine 
45 Abstandshalterhulse 16 und darauf eine deithulse 17 zwi- 
schen Oewindebolzen 13 und Bohrung IS Platz finden. An 
die Bohrung 15 schlieBt sich nach unten eine im Durchmes- 
ser erweiterte Montagebohrung 18 an, in der der Gewinde- 
bolzen 13 endet Durch Aufschrauben einer Mutter 19 unter 
50 Zwischenlage einer Federscheibe 20 konnen die beiden 
Armschenkel 2, 3 spielfrei in Richtung der Schwenkachse 
14, jedoch schwenkbar urn diese miteinander verbunden 
werden. Dabci stoBcn die Stimscitcn des Achsstummcls 11 
und des Hulsenansatzes 10 aneinander, werden jedoch auf- 
S5 grand der Abstandshalterhulse 16 und der Feder-Beilag- 
scheibe 20 nicht so fest miteinander verschraubt, daB ein 
Verschwenken unmoglich wird. 

Das Schwenkgelenk 1 ist mit Hilfe einer als Ganzes mit 
21 bezeichneten Rasteinrichtung zumindest in der in Fig. 1 
60 gezeigten gestreckten Cirundstellung verrastban Diese Ra- 
steinrichtung 21 weist als erstes Rastelement einen den 
Armschenkel 2 zugeordneten Rastring 22 auf, der drehfest 
in einer nach oben oflenen Ringnul 23 im Ende 6 des Arm- 
schenkels 2 festgelcgt ist. Der Rastring weist mehrerc fiber 
65 den Umfang seiner oben liegenden Stirnseite vertcilte Rast- 
nuten 24 auf; die sowohl in Umfangsrichtung als Radialrich- 
tung (wie in Fig. 1 erkennbar) ein trapezformiges Profil zei- 
gen. 
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Mit dem Rastring 2 kooperiert ein Gegenrastring 25, der 
dem oberen Armschenkel 3 zugeordnet isL Der Gegenrast- 
ring 25 ist an einer Tragstrebe 26 aufgehangt, die parallel 
zur Langsrichtung des oberen Armscbenkels 3 und recht- 
winklig zur Schwenkachse 14 zu einem vor dem Ende 9 des 5 
Armschenkels 3 angeordneten Lagerbock 27 ftthrt. Die 
Tragstrebe 26 ist als biatifederarriges Blechstanzteil ausge- 
bildet, dessen Schaft mit seinem festen Endc 28 mit Hilfe 
von Fixierschraube 29 am Lagerbock 27 fcstgelegt ist Das 
freie Endc 48 der Tragstrebe 26 ist als ctnstuckig an den 10 
Schaft 28 angeformter Vcrankcrungsring 30 ausgcbildct, 
dessen Kontur im wesentlichen der Kontur des Gegenra- 
stringes 25 in Draufsichl entspricht Mittels weiterer Rxier- 
schrauben 31 ist der Gegenrastring 25 am Verankerungsring 
30 der Tragstrebe 26 festgelegt 15 

We aus Fig. 1 deutlich wird, weisfder Gegenrastring 25 
an seiner nach unten weisenden Stirnseite Rastnasen 32 auf 
die mit den Rastnuteo 24 komplementare Konturen zeigen. 
Durch die blattfederartige Tragstrebe 26 wird der Eingriff 
der Rastnasen 32 in den Rastnuten 24 gesichert, was durch 20 
ein auf den Achssturnmel 11 aufgefadeltes Tfcllerfederpaket 
33 noch unterstutzt wird. Dieses liegt zwischen der dem Ge- 
genrastring 25 abgewandten Riickseite des Verankerungs- 
rings 30 und einem Widcrlagcr 34 am Ende 9 des Arm- 
schenkels 3. 25 

We ferner aus Fig. 1 erkennbar ist, ist das Schwenkge- 
lenk 1 vollstandig in die Querschnittskontur der Armschen- 
kel 2, 3 integriert, da es weder nach oben, nach unten, noch 
zur Seite uber die AuBenseiten der Armschenkel 2, 3 hinans 
steht 30 

Zur Funktion des Schwenkgelenks 1 mit axialem Rust ein- 
griff ist kurz festzuhalten, daB bei Ausubung eines Drehnio 
mentes auf den Armschenkel 3 dieses uber die Tragstrebe 26 
auf den Gegenrastring 25 tibertragen, wodurch dieser mit 
seinen Rastnasen 32 aus den Rastnuten 24 des Rastringes 22 35 
gegen die Federbeaufschlagung durch die Tragstrebe 26 und 
das TeUerfedempaket 33 nach oben ausgehoben und der 
Armschenkel 3 gegenuber dem Armschenkel 2 verschwenk- 
bar wird. Dabci crfolgt kcinc Vcriagcrung des Armschcnkcls 
2 relativ zum Armschenkel 3 in Richtung der Schwenkachse 40 
14. Der Erfindungsgegenstand zielt also auf eine spielfreie, 
flache und sehr kompakte Schwenkverrastung in einem Hal- 
tearm fur Kraftf ahrzeug- AuBenspiegel ab. Durch die Anord- 
nung einer Vielzahl von aquidistant liegenden Rastnuten 24 
und Rastnasen 32 am Rastring 22 bzw. Gegenrastring 25 ist 45 
im ubrigen eine stufenweise Verrastung des Schwenkge- 
lenks 1 erreichbar. 

Bei der in Fig. 2 und 3 gezeigten Ausfuhrungsform ist 
eine Rasteinrichtung 21* vorgesehen, bei der mit einem ra- 
dialen Rasteingriff gearbeitet wird. Die diesbezuglichen Un- 50 
terschiede zu der in Fig. 1 gezeigten Ausfuhrungsform wer- 
den im folgenden noch naber erlautert, Zur Vermeidung von 
Wicdcrholungcn wird jedoch darauf hingewicsen, daB das 
Schwenkgelenk 1' der Ausfiihrungsform gemaB den Fig. 2 
und 3 genauso zwischen zwei Armschenkeln 2, 3 eines 55 
Spiegel-Haltearms vorgesehen ist Insofern werden bei bei- 
den Ausfiihrungsformen ubereinstimmende Bauteile mit 
identischen Bezugszeichen versehen und bediirfen keiner 
nochmaligen Erlauterung. 

Die Schwenklagerung erfolgt bei der Ausfuhrungsform 60 
gemaB Fig. 2 und 3 durch einen Achssturnmel 11', der eine 
Lagerbohrung 15* im Ende 6 des Arms 2 vollstandig durcb- 
selzt. Auf das uber die Lagerbohrung 15" ttberstehende Ende 
des Achssturnmels 11* ist unter Zwischenfugung einer Fe- 
dcrscheibe 35 ein Sprengring 36 geschoben, womit die bei- 65 
den Armschenkel 2, 3 im Bcrach des Schwenkgelenks 1 
praktisch spielfrei und gelenkig miteinander verbunden 
sind. Zur Verminderung der Reibung zwischen den beiden 



Lagerpartnem ist ein auf den Achssturnmel IT aufgefadelter 
Gleitscheibenring 37 zwischen Unter- und Oberseite der 
Armschenkel 2, 3 vorgesehen. 

Als Rastelemerit am Armschenkel 2 fungiert eine Rast- 
zahnreihe 38, die sich uber die Umfangsflache eines die La- 
gerbohrung 15* bildenden Lagerkorpers 39 am Ende 6 des 
Arnischenkels 2 erstreckt Diese Rastzahnreibe weist im 
Profil trapezformige Rastzahne 40 auf; die zwischen sich 
Rastausnehmungen 41 freilasscn. 

Als Gegenrastelement dient ein Gegenrastblock 42, der 
mit cincr zur Rastzahnrcihc 38 komplcmcntarcn Stirnver- 
zahnung 43 versehen ist, die zwei Rastzahne 44 mit einer 
dazwischen liegenden Rastausnehmung 45 aufweist An der 
der Stirnverzahnung 43 abgewandten Riickseite 46 ist wie- 
derum eine blattfederartige Tragstrebe 26* mit ihrem freien 
Ende festgelegt, deren festes Ende 28* an einem Vorsprung 
47 der Innenkontur des Armschenkels 3 befesugt ist. Die 
Befestigung zwischen Tragstrebe 26* und Gegenrastblock 
42 bzw. Vorsprung 47 kann analog Fig. 1 durch Verschrau- 
bungen, aber auch durch Vemietungen, entsprechende 
Klemmungen o. a. erfolgen. SchlieBlich ist darauf hinzuwei- 
sen, daB beide Iragstreben 26, 26* der Amfuhrungsformen 
gemaB Fig. 1 bzw. 2 und 3 auch gleichzeitig das Gegenrast- 
profil selbst bilden konnen. So kann z. B. die Tragstrebe 26 1 
in Fortsctzung ihrcs frcicn Endcs cntsprcchcnd der Kontur 
des Gegenrastblockes 42 ausgebildet sein, wodurch letzterer 
integral mit der Tragstrebe gebildet ware. 

Wie aus Fig. 2 und 3 deutlich wird, ist die Tragstrebe 26' 
zwischen ihrem abgekrdpften freien Ende 48 und einem Wi- 
derlager 34' im Armschenkel 3 durch eine Schraubendruck- 
feder 49 zusatzlich abgesttitzt. Der Gegenrastblock 42 mit 
Tragstrebe 26* und Schraubendruckfeder 49 ist dabei in ei- 
ner fachartigen Ausnehmung 50 im Armschenkel 3 ange- 
ordnet 

Wiederum ist zur Funktion der Rasteinrichtung 21* kurz 
festzuhalten, daB z. B. die in Fig. 2 und 3 gezeigte gestreckte 
Stellung der beiden Armschenkel 2, 3 bei Aufbringen eines 
Drehmomentes auf den Armschenkel 3 aufgehoben wird, in 
dem dieses Drchmomcnt iibcr die Tragstrebe 26* auf den Ge- 
genrastblock 42 ubertragen wird Dieser wird entsprechend 
mit seiner Stirnverzahnung 43 aus der Rastzahnreihe 38 ge- 
gen die Federbeaufschlagung durch die Tragstrebe 26* und 
die Schraubendruckfeder 49 ausgehoben. Es kann folglich 
eine Schwenkbewegung bis zum Ein griff von Stirnverzah- 
nung 43 und Rastzahnreihe 38 um eine oder mehrere 73hnn 
versetzt stattfinderu Wiederum ist erkennbar, daB die Trag- 
strebe 26* fur eine vom Armschenkel 3 unabhangige Ver- 
schiebbarkeit des Gegenrastblockes 42 sorgt, so daB mit der 
AusrQckbewegung der Verrastung keine Lageanderung der 
beiden Armschenkel 2, 3 zueinander einhergeht, 

Auch bei. der zweiten AiisMirungsform bleibt der ge- 
samte Rastmechanismus innerhalb der Querschnittskontur 
der Armschenkel 2, 3, wic aus cincr Zusammcnschau der 
Kg. 2 und 3 deutlich wird. 

Patentanspruche 

1 . Haltearm fur einen Kj^ftf ahrzeug- AuBenspiegel mit 
einem integrierten, in mindestens einer Stellung ver- 
rastbaren Schwenkgelenk (1) zwischen zwei Arm- 
schenkeln (2, 3), dessen Schwenkachse (14) quer zur 
Langsrichtung der Armschenkel (2, 3) angeordnet ist, 
wobei 

- an einem Armschenkel (2) drehfest ein Rastele- 
ment (22, 38) angeordnet ist, 

— am anderen Armschenkel (3) ein damit koope- 
rierendes, in Eingriflfsrichmng mit dem Rastele- 
ment (22, 38) federbeaufschlagtes Gegenrasteie- 
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meat (25, 42) angeordnet ist, das ebenfaUs dreh- 
fest, jedoch in Eingriferichtung relativ zum Aim- 
schenket (3) verschiebbar ist, und 
- das Gegenrastelement (25, 42) am freien Eode 
(48) einer blattfederardgen Tragstrebe (26. 26*) 5 
aufgehangtist, die mit ihrcm festen Eode (??)am 
zugeordneten Armschenkel (3) festgelegt ist 

2. Haltearm nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
oet, dafi das die Tragstrebe (26, 26) in Eingriffsrich- 
tung des Gegerirastelements (25, 42) durch cine Druck- 10 
feder zusatzlich fedcrbcaufi schiagt ist 

3. Haltearm nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, da£ in gestreckter Stellung der beiden Ann- 
schenkel (2, 3) das Schwenkgelenk (1) im wesentli- 
chen vollstandig in die Querschni ttskon tur der Arm- 15 
schenkel (2, 3) integriert ist 

4. Haltearm nach einem der Anspruche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet dafi bei einer Verrastung mit in 
Axialrichtung des Scfawenkgelenks (1) liegender Ein- 
griffsrichtung ein Rastring (22) am einen Armschenkel 20 
(2) mit einem Gegenrastring (25) an der Tragstrebe 
(26) kooperiert* wobei Rastring (22) und Gegenrastring 
(25) mit ineinandergreifenden Stimverzahnungen (24, 
32) vcrsehen und konzentrisch urn die Schwenkachse 
(14) angeordnet sind. . , . 25 

5. Haltearm nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Tragstrebe (26) einen einstudrig angeform- 
ten Verankerungsring (30) aufweist, an dem der Ge- 
genrastring (25) festgelegt ist 

6. Haltearm nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekenn- 30 
zeichnet, daB zwischen Gegenrastring (25) bzw. Veran- 
kerungsring (30) und einem Widerlager (34) am Arm- 
schenkel (3) ein Tellerfedempaket (33) zur zusatzli- 
chen Federbeaufschlagung des Gegenrastrings (25) 
eingesetzt ist 35 

7. Haltearm nach einem der Anspruche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB bei einer Verrastung mit in 
Radialrichtung des Schwenkgelenks (1) liegender Ein- 
griffsrichtung cin blockartigcs Gcgcnrastclcmcnt (42) 
an der Tragstrebe (26 1 ) am einen Armschenkel (3) vor- 40 
gesehen ist, das in eine radial nach aufien weisende 
Rastzahnreihe (38) am anderen Armschenkel (2) ein- 
greifL 

8. Haltearm nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Rastzahnreihe (38) an der Umfangsnache 45 
eines die Lagerbohrung (15 1 ) fur den Schwenklagerbol- 
zen (11*) bildenden Lagerkorpers (39) am Armschenkel 
(2) angeordnet ist 

9. Haltearm nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das blockartige Gegenrastelement (42) 50 
mit seiner Tragstrebe (26*) in einer fachartigen Ausneh- 
rnung (50) im Armschenkel (3) angeordnet ist 

10. Haltearm nach cincm der Anspruche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB Rastelement (22, 38) und 
Gegenrastelement (25, 42) einander komplementare 55 
keilrormige Rastprofile (24, 32, 40, 41, 44, 45) aufwei- 
sen. 
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